8. Zusammenfassung
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Im Rahmen der Arbeit wurden zweli mathematische Modelle Tir
2-Wege-Stromregler entwickelt. Ein Modell beschreibt das
Verhalten der Regler bei guasistationdren Verhiltnissen und
das zweite das Verhalten bel instationiiren Vorgidngen.

Fiir die mathematischen Modelle wurden dimensionlose Para-
meter gewidhlt, damit sie unabhiingig won der Stromreglergrole
GUltigkeit behalten.

Die Wahl der unterschlédlichen Modelle fir die Berechnung

von quasistationiren und instationdren Vorgingen hat sich

als richtig erwiesen, da fiir das Programm flr die Berechnung
des dynamischen Verhaltens der Regler ungefihr 10 Rechner-
Sekunden pro Millisekunde realer Zeit bendtigt werden. Wihrend
riir das Programm zur Berechnung des Verhaltens bei quasi-
stationiren Verhiltnissen nur ca. 12 Rechner-Sekunden [ir

eine Kennlinie notwendig sind.

Der Vergleich wvon gemessenen und berechneten Vorgéngen zeligt
eine geniigende gualitative Upereinstimmung. Damit wird die
GUltigkelt der Modelle bestitigt.

Bei der Analyse des Stromreglerverhaltens wurden die Eimn-
rliisse der vor- und nachgeschalteten Impedanzen herausgestellt.

Mit Hilfe der Parameter, die das Reglerverhalten bestimmen,

wurde eine systematische Zusammenstellung der Regelmbglich-

keiten erarbeitet. Hieraus ergab sich der Vorschlag fir eine
neue Reglerbauvart,.

Aus der guten Ubereinstimmung zwischen gemessenen und berech-
neten Vorgingen empfiehlt sich die Ausdehnung der Methodik

auf P-Wege-Stromregler. Es ist zu erwarten, dad sich vergleichf
bare Resultate ergeben.
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