B, Zusammenfassung

Die Berechnung geregelter hydraulischer Pressenantriebe, die
mit Verstellpumpen ausgeriistet sind, mufl sich wegen der ge-
ringen Eigenddmpfung dieser Antriebe auch auf das dynamische
Verhalten erstrecken.

Ez wurde ein Programmsystem beschrieben, das die Simulation
verschiedener hydraulischer Antriebe auf Digitalrechnern er-
mbglicht. Wegen der erheblichen Auswirkungen der Nichtlineari-
titen der Antriebe auf ihr dynamisches Verhalten stellt die
Simulation hier die szuverlissigste und aussagekriiftigste Be-
rechnungsmethode dar.

Daneben 1&Bt sich das Wurzelortskurvenverfahren vorteilhaft
gur Gewinnung und zur anschaulichen Darstellung gualitativer
Aussagen iiber den EinfluB eines Antriebs- oder Reglerpara-
meters auf das dynamische Verhalten einsetzen, Die Anwendung
dieses Verfahrens erfordert allerdings eine Linearisierung
der Modelle.

fuverlHssige quantitative Aussagen iliber optimale Reglerpara-
meter kann man nur aus den vollstindigen nichtlinearen Modellen
gewinnen; diese werden bei dem hier beschriebenen Optimierungs-
programm verwendet, Vergleicht man die Optimierungsergebnisse
von linearen und nichtlinearen Modellen, so findet man trotz
des Einflusses der Nichtlinearititen auf die optimalen Regler-
parameter die aus den Wurzelortskurven gewonnenen qualitativen
Aussagen bestdtigt, '
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